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1. Temat:  Systemy transmisfi danych w pokladowej diggnostyce samochodowsf na
proyiladzie magistrali CANT

2. Plan pracy:

a) Wsigp.

by Pokiadowe sieci transmisji danveh w pojuadach samochodowych,

€} Analiza pracy magistrali CAN m praykiadzie modeln dydakivemepo.
d) Prezemtacia wybranych algerviméw pomiarowych.

£} Opracowanie dokumnentacji dotyezaee] realizacii zadania

) Uwag i wiieski dotyczave realizacyi pracy.
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. Uwagi dolyceqee pracy:
Efektem pracy bpdsle prrygotowante materiabiog do nowego dwicaonia labmatoyinege 2 cakaesu
diagnosiyki wyposiienia elektrycrmego pojardin samochodawich

. Termin zlozenia pracy: 27.01.2012
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Zakres pracy:

1.  Wstep.

2. Krotka charakterystyka samochodowych sieci
transmisji danych.

3. Charakterystyka magistrali CAN, LIN, MOST.
4. Analiza pracy stanowiska dydaktycznego.
5. Uwagi i wnioski koncowe.

Zatacznik 1. Instrukcja do ¢wiczenia laboratoryjnego.



Cele pracy

* Analiza dziatania poktadowych systemow
transmisji danych w pojazdach
samochodowych.

* Analiza pracy stanowiska ,System komfortu”.

* Opracowanie instrukcji do cwiczenia
laboratoryjnego.
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Magistrale danych
LIN (Local Interconnect Network)

* szybkosc¢ transmisji do 20 kb/s,
e drut miedziany 0.25 — 0,35 mm2,
« staba odpornos¢ na zaktocenia,
« zastosowanie:

- elektryczne sterowanie szyb,
lusterek, foteli,

i - centralny zamek.
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MOST (Media-Oriented Systems Transport)

* szybkosc¢ transmisji >10Mb/s,

« Swiattowody,

 duza odpornosc¢ na zaktécenia,
» zastosowanie:

- systemy multimedialne,

-, ' przesytanie dzwieku, obrazu.
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CAN (Control Area Network)
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prrewdd magistali CaM

* transmisja szeregowa,
* system priorytetowy,

» mozliwos¢ pracy na jednym
sprawnym przewodzie,

* szybkosc transmisji do 1000 kb/s,
» dwuprzewodowa skretka,

 duza odpornosc¢ na zaktdcenia,

» zastosowanie:

- systemy sterujace pracg silnika,
systemy bezpieczenstwa, czujniki.
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Transmisja danych w sieci CAN

o u— - * przygotowanie danych,
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* sprawdzanie danych,
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* przyjmowanie danych.
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Stanowisko badawcze
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* podgrzewane lusterka boczne z mechanizmem regulacji potozenia,
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* alarm (kontrolki, syrena) zestaw przetacznikdw sterujgcych mechanizmami
wykonawczymim

* oswietlenie wnetrza pojazdu,

* sterownik systemu komfortu.
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Przeprowadzanie pomiarow i symulowanie
usterek

ScopeKit for DS5000
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Symulowanie usterek

Podstawowe usterki magistrali CAN :

- przerwa w przewodzie CAN L, CAN H,

- zwarcie przewodu CAN H do CAN L,

- zwarcie przewodu CAN L, CAN H do 12V,
- zwarcie przewodu CAN L, CAN H do masy.
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- zwarcie do masy
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Program diagnostyczny VCDS

@ YCDS: Okno gldwne

VC D S 16416 maduwkodéw

AKP 11.11.3

Wybdr sterownika Skanowanie automatyczne K; ie inspekcji
Wyhdr konkretnego sterownia, Automatyczne skanowanie 12 Lstavwianie b
np.: Siinik, ABS, Airbag #p. wszysikich sterownikiiw w przegiaddw | resetowanie

poszukivaniu bleddw, Inika inspekci serwisows).
Funkeje OBD-II Funkcje dodatkowe Ustawienia programu
Ogdiny tryb OBD2. Dodatkowe funikcie programu, np. Whor portu, ustawienia Debug'u,
Odezyt | kasowanie beddw, ramka tryb transporiu, kontroba przebiegu, wielkoi¢ okna i inne wazne
Zamrozona itp. test magistrali optycznej itd. parametry programu,

Og0-I Eunkcje dodatkowe

» odczytywanie kodow btedow, [ s

i Usuwanie b*QdéW, @ VCDS AKP 11.11.3: Wybdr sterownika FE

, . , , VCDS
* pomiary sygnatow w czasie rzeczywistym, viar eronniks

Typowe  MNaped Podwozie | Uklad komfortu | Elektronika 1| Elektronika 2| LT3
i kasowanie inspeiji OlejowyCh i SerWiSOWYCh, |01—Si|ﬂik | lUQ-Skrzynia biegdw ] IEB-ABthamulce ‘ |DB—I»<1imatyza|:ja ‘

IDB-Centr.zesp_elektr.l [ 15-Airbag ] l 16-Koto kierownicy l | 17-Zest wskaznikow ‘

 adaptacja nowych podzespotow lub zmiany

[ 18-Ogrzew.pomaocn, l [ 19-CAN Gateway ] [ 22-4x4 F AWD ] I 25-Immobiliser l

ustaWier’] Obecnych | 35-Centralny zamek I |3?-Nawigacja ] l 45-Dozor wnetrza ‘ | 4B-Modut komfortu ‘

| 55-Zasieq xenondw I [ 56-Radic ]

Powrot

Dostep bezposredni —
Slowo adresows 01-FF). | | |Szukaj.l [




Wybrane funkcje programu VCDS

 odczyt kodow btedow sterownika,

@ VCDS AKP 11.11.3: 46-Modut komfortu, Kody bieddw

VCDS

Kody bledow
Irformacje o sterowniku
Numer VAG: 1J0 959 789 AH Komponent: 3U Zentral-SG Komf. 0001
SR

X

Kody blgddw zostaty skasowane,

Mie znaleziono bleddw
lub sterownik nie pozwala na ich odczyt
lub wystapit problem z komunikacjg

@3 VCDS AKP 11.11.3: 46-Modut komfortu, Kody btedow

VCDS
Kody bleddw
Informacje o sterowniku

Numer VAG: 1J0 959 799 AH 3U Zentral-SG Komf. 0001

Komponent:
Kody bhedbw

[2- i‘|‘0‘éé;l‘18192i0|’3}'ch bteddw. Oto one:

01329 - Magistrala danych uktadu komfortu w trybie awaryjnym
3500 - -

Sterownik polozenia fotela / lusterka kierowcy (J543)
49-00 - Brak kornunikacji

01335 -

[ L;rukuj kody ] [ Kopiyj kody l [ Zapisz kody ] {Kaguj kody-USJ [Gowwe.gov;njtl

Drukuj kody | | Kopiuj kody [ ] Zapisz kody | !Kaguj kudy-l2|5| lGotowe.p,omét

« testy elementéw wykonawczych,

lvCDS AKP 11.11.3: 46-Modul kemfortu, Testy elementow wykonaweczych

Aktywowany element:

| Kliknij [Start/nastepny] aby zaczgc

owanie sekwencyjne € Testowanie selektywne

Start / Nastepny
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 adaptacje sterownika

¥CDS AKP 11.11.3: 46-Modut komfortu, Adaptacja _)Sl

ITu mozna przegldac udokumentowane kanaty adaptaci j

Tu mozna przegladac udokumentowane kanaly ada
Remote control adaptation

Auto-Lock

Auto-Unlock

Interior Monitoring

Unlock Hormn

Lock Hom

Unlock Blink

Lock Blink

Country Setting

~Nowa wartose 55 |
I ot |
—WWartodc testowana

| —
TEstuj | fapist Gotowe, powrdt

* bloki pomiarowe

VCDS AKP 11.11.3: 46-Modut komfortu, Pomiar pojedynczy

Kanat Kanat

oo | (Gra) ' o0 | SR |

Gotowe, powrdt
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Prognozy rozwoju sieci cyfrowych

* Sieci FlexRay.

* Sieci bezprzewodowe (Bluetooth).

* Systemy ,x-by-wire”.
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Osiagniete cele pracy:

1. Szczegotowo opisano i scharakteryzowano pokitadowe sieci
transmisji danych stosowane w pojazdach samochodowych.

2. Opracowano algorytmy diagnostyczne prezentujace dziatanie
sieci CAN na stanowisku laboratoryjnym ,,.System komfortu™.

3. Opracowano instrukcje do éwiczenia laboratoryjnego ktora
bedzie wykorzystana w procesie ksztalcenia Studentéw
Wydziat Transportu specjalnosci IEPS i Diagnostyka
Techniczna.



Dziekuje Panstwu za uwage!!



